
簪磉辜安装工作应仅由具备技术资质的人员执行。在电气安装和安
全方面必须符合当地法规。

本手册介绍的机型均备有△种不同的DIN机箱规格 (厉参考第 丁ε力 。各个机型在具体安
装环节上存在某些不同。本文清楚地介绍了这些差别。
朗 夕勇穸2弓啦自舀rg扌叨̌日仂勿叻嬲 氵切t屑日z≡L

安装地件校块
勹16Dim lo8x48mm)规格 仪 表

轳 ||唣 豪

-—
--装

Ⅱ 支 架

选件模块 A

选仵祺块 3

甘

△

r``~``~Psu电

珞 权

t/, Din 196 x 48mm){n t/nDin 
196 x 96mm) fl#&*

CPV电珞棂一̀ ~艹
丿 装E支架

选件棋块 A

选件摸块 3

Psu电珞枚

选件扶块 B

若要安装模块 丁、篌次^或模块 B、葶老倩依次抬起上装配架和F装配架、顽⒗让 PSu虐

肠 炀 ℃ PU冶昭毵目磁画饭珍羸 分升电路蔹时意务必/y,心。
a  将所需要的选件模块插入适当的连接器 (如下所述)中。
b  将模块的另一端对准相对板块上的有关插槽,
c  同时抓住各个主机板,重新将它们放回到装配支架上。

放回本仪表。方法是,将CPU电珞板和PsU电络板同它们在机架上的导槽对齐,

然后缓慢地将本仪器推送到原位置。

游 砌 鬯时可自剧协朗叻劭涉楷 。

选件摸块连接器
1/16Dm规

袼 仪 表

选件棺 A

连接器
PL5禾冂PL6

选件棺 3

连接器
PuB

迕援 器

PL4A

地件棺 1

连接器
PL7禾Π PL8

CPu电珞板

选仵棋块1

选件棋块 2

攥
A

PL5不Π PL6

选件棺 3

连接器
PL4B

1 / : 和1 / 。
D i n 规格 i k =

\

面扳安装
安装面板必须是刚性的,最大厚度为60毫米 (025英
寸)。开冂尺寸为:

开口尺寸 A        开口尺寸 B
%6和

1九
Din=45毫米     %6Dh=45毫 米

%Din=92亳 米      1九 和 %Dh=92亳 米

嘉硼焉撮豸摞I君踵吴1谤召∥韫饕
米叱6晡

雪艉 米
顺着仪表外壳向安装面板
的后侧滑动同定卡箍,直

安装面板    扛f△凵    =;i玎  到其/h出邯分同棘爪咬
合,并且将仪表夹持住。

仪表外壳

鬟蛐请勿取谳童铡髀聩。
后都埚子按线

诸使用饲导线 (T/C袖入端子除外)

单股线直径:最大为12毫米(18sWGl

″16Din朔袼仪表
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叠冀                 ￡{E叠}霪鏊攀奎奚暑

暑禹 嚣籍躔露鞲蚶鎏掣蹁 ,柰
鳘钅丿髭薪喔昆舄蓓孰氅蘑妾袅方毳劫搠隋鼠格韧窗扌r 町以向惫的
卿 ,。嬷 珈 勹沩己 姊 刃玄纟 sefJp r凝Ξ9埘 中幽钸 示。

槟式 上
景
示
|下景
示 说明 吠认的解

锬代码

Jperator (+*fFtl r 常规操作 无

set Up(设置 ) 根据应用要求调整各项设置 亠
七
串
一
艹Donfigura】ion (酉己量璧)

饔
憩

对仅表进行使用配置

Product lnfo(产品信息) 查盾产品的生产信息 无

Auto-Tuning

(自动整定)

调用 Pre△une(自整定)莎

ser~Tune(自适应)功能

咖 会自动返圃 0ρerafor

毒筲 戴嘿厦稹霪鳖屏氨赭孓鲮 :脂;厦
数的值将恢复为此前 的值 。要退 出 ConⅡguraton(酉d置)模式 ,请 按住 蘩影

多故 下屏 上屏 调毖范围和说明 状认值

输入范围/类型 髁 i 冶关咨种亻弼 、庸参阅万袤

ft码 λ亩圭z 代码 带入类型和范围 代码 岔入类型和范囤

⒊1001̄824°C LO0ˉ5377旦C
∶坩

’tRh20%Vs40%:

;2-3362♀F
3∶211 3̄3152F L∶320-g999♀F

o-2320♀C N;01̄39θ。C ,lo0∶-1998̄00°C

∶32 4̄208。F 簋 N∶32 2̄ss1QF

饕

Dt100∶ s28 1̄472gF

J:-200-1200♀C R:0-17599C Pt100∶-1288-5377♀C

J: -828ˉ2192￡F R∶32 3̄198♀F R100;-1999-9999♀F

J∶-1288-5377♀C 硼 s:0-1762♀C 2̄o mA DC

J∶-1999-9999。F ∶32 3̄204。F 4-2o mA DC

∶-240-1373♀C T∷240 4̄00°C o 5̄o mV DC

∶ 400-2503°F T∶ zIO07̄52。F 10-50mV DC

12弓θ -5377°C T∶-12θ8-4000♀C o-5V DC

-1999 9̄9992F T:-19997̄520♀F 1-5V DC

JO-762。C P t R h 2 0 % V s 4 0 % ∶

o-18sO°C

癜
鑫

o 1̄0V DC

~:32-1403ΩF 2 1̄0V DC

茁f宏 矽￡示游小裾 咖 af。

参拉 下 屏 上屏 涠整范圉和说明 瞅认值

标定范围上限

曩
(标定范围下限+100)至刂范围最大值之间

范围最大值

(线性参数=

1000)

标定范围下限 范围最小值到 (标定范囤上限 100)之间
范围最小值

(线性参数=

o)

卜数点位置
口 =XXXX, I=XXX.X,Ξ =XX.XX,彐 =X.XXX

(仅适用于非温度的范围)

控制类型

仅主系统

主次系统

(比如加热和冷却) 邯躔
⊥控输出控制操 Reverse Actinq F,Harc
作 D″ect Ac刂no正向动作

报警 1的类型

过程高报警

过程低报警

偏差(Deviation)报警

带宽(Band)报警

兀扌艮警

高报警 1的值
*

介于范围最小值到范围最大值乏间,

单位为显示单位

范圃最大伯

低报警 1的值
* 范围最小伉

带宽报警 1的值
艹 从给定值开始,介于1LsD到仝范围之间,

单位为显示单位

婴偏差报警 1的值
i 介于给定值到仝范围之间,

单位为显示单位

报警 1滞后
★

鏖

介于1LsD到全范围之间,单位为显示单位

报警2的类型
★

选项与报警 1相同
高报警 2的值

女 范 围最大值

低报警2的值
i 范围最小值

芾宽报警 2的值
★

攀

偏差报警2的值 鼹号J支躬
选项与报警 1相同

报警 2滞后 髀 拧辩

回路报警 鼢 影赛 d】s臼(禁用)或εnRb(启用)

冂路报警时间
★
腱茹∶ 介于1秒到99分钟59秒之间

∶纟.;7:|下彡 C..

e效 下屏 上 屏 泪宝范日和悦明 RR催

报警抑 制

Alarm Inhib"

∶i鐾

不抑制任何报警

抑制报警 1

抑制报警 2

抑制报警 1和报警2

输出1的用途

主系统功率

次系统功率

报警 1,正向动作

报警 1,反向动作

报警 2,正向动作

报警2,反向动作

回路报警,正向动作

冂路报警,反向动作

报警 1和报警2的逻辑
“
或
”

运算,正向动作

报警 1和报警2的逻辑
“
或
”

运算,反向动作

报警1和报警2的逻辑
“
与
”

运算,正向动作

报警1和报警2的逻辑
“
与
”

运算,反向动作

中继给定值 sP输出

中继实际值 PV输出

线性输出1的

范围

o到5伏直流输出

o到10伏直流输出

2到10伏直流输出

o到20毫安直流输出

4到20毫安直流输出

巾继输出1的

标定最大值

-1999to9999

(显示当输出最大时的值)
范围最大值

巾继输出1的

标定最小值

-1999to9999

(显示当输出最大时的值) 范围最小值

输出2的用途 与输出 1相同
次系统功率
或报警2

线性输出2的

范围
与输出 1相同

中继输出2的

标定最大值

-1999to9999

(显示当输出最大时的值)
范围最大伯

中继输出2的

标定最小值

-1999to9999

(显示 当输 出最小时韵 值 )
范围最小值

输出3的用途 与输出 1相同

营
线性输出3的

范围
与输出1相同

中继输出3的

标定最大值

-1θ99to99θ9

(显示当输出最大时的值)
范围最大伉

中继输出3的

标定最小值

-1999to999g

(显示当输出最小时的值)
范围最小佴

显示策略 I 、Ξ 、 彐 、 H 、 5 或 5 = 请参 考 第 8 力

串行通讯协议

AsC"

MOdbus,无校验

Modbus,带偶校验

MOdbus,带奇校验

串行通讯速率

12kbps

24kbps

48kbos

96kbps

192kbDs

通讯地址
1 歪刂255(Modbus);

1至刂99(ASClo

通讯写操作
读/写

只读

数字输入 1的

用途

通过给定值 〃给定值2选择
*

自动/手动选择

数宇输入2的

用途

通过给定值 1/给定值2选择
★

白动/手动选择

通过远程/本地给定值选择

注惫:力嚓钎砬案讠屈苗同耐田Ξ'd,EΞ秤d‘GⅡ 苈孝移优为口

ヵ∪目d·ε,虏咿J:εΞ〓d·sI,丿旨岿影孛屋∶Ξ璧拟 硝H泛窑出歹。



β玫 下屏 上屏 旧宝范圉和说明 姒 馑

远程给定值

(RsPl输入范围 曩

o到20毫安直流输入

4到20毫安直流输入

o到 10伏直流输入

2到10伏直流输入

o到5伏直流输入

1到5伏直流输入

簪狩

RsP_L限 -1999至刂9θ99 范围最大值

RsP下llk 1̄9θ9至刂9999 范围最小值

RsP偏移 介于标定范围上限和标定范围下限之间

配置锁定代码 o至刂9999

景雷鼍氵
群 卢霏餍稳 :霾撬默

p森撂麈 鳅
要退出 setup(设置)模式,请按住 爨踯 然后按 曩繁这会返回到s引ect(选择)

模式。

潴 :历强厉励步夕″汝子夕霜咖 。

多效 下显示屏 上显示屏泪垄范圉和说明 吠认值

输入滤波时间常数
沓
硬

齄

扉

OFF(关),或者05到1000秒

过程变量偏移 介于控制范围之间

主系统功率
当前功率水平 (只读) N/A

次系统功率

上系统比例带宽 输入范围的00%(0N/0FF)

以及05%到9999% 蝮次系统比例带宽

白动重置时间,

即积分时间

1秒到99分钟59秒,以及

0FF(关)

速率,即微分时间 o0秒到 99分4砷59秒

基

重叠/死区
主 、次系统 比例带 宽的 ⒓0%到

+20%

手动复位,即偏置量
0%t对 双 蒌 靓 为 彳00%,刀

100%

主系统0N/0FF差值 输入范围 (该范围以给定值为

中心)的0~1%至刂100%

‘庸输入一个格对 f咳范围的

歹殓〃笙,

懒 0N/QFG=0~

缭
曦
魇
霭
蠛

`
倌

主

差

次系统的ON/oFF

给定值上限 当前给定值到范围最大值
范围

最大值

给定值下限 范围最小值到当前给定值
范围

最小值

主输出功率极限 额定功率的0%到100%

输出1循环时间
05、 1、 2、 4、 8、 16、 32、 64、

128、 256或512秒
输出2循环时间

输出3循环时间 蠓矗鼍霉

高报警 1的值

婴

介丁范围最小值到范围最大值之间

范围

最大值

低报警1的值
范围

最小值

偏差报警 1的值
介于给定值到全范围乏间,

单位为显示单位

带宽报警 1的值
从给定值开始,介于 1LsD到给

全范围之间

喂警 1滞后
介于 1LsD到全量程乏问,

单位为显示单位

嵩报警2的值

介于范围最小值到范围最大值之间

范围最大

值

氐报警2的值
范围最小

值

扁差报警2的值
介于正负 sP范围之间,

单位为显示单位

范围报警2的值

躔

介于 1LsD到给定值范围乏间

限警 2滞届
介于1LsD到满量程之间,

单位为显示单位

目路报警时间
介于1LsD到满量程之间,

单位为显示单位

吣 tO Pre-tune白动 预 调

d jsR(禁止)或
εnnb(启用)

白动/手动控制选择

是否在 0perator(操作

员)模式下显示给定值选
柽

是否在 0perator(操作

员)模式下显示给定值刽

率调雒

给定值加速斜率值
0FF(空)则表示大闭该功

介于标定范围的上限和下限之闽
(当使用双重给定值选项或远程给

定值选项时,s卩首先会被s卩I

5卩Ξ或Ls卩 或 f代替,然后图

例才会表明当前有效的给定值)

首先在select(选择)模式 (请参考第2节)下选择 Automatic tunlng(自动调整)

薹醐 轹 蕊 撬 酹 蹁 卢暑巽龉 餮 ,卿舀按 魃 ,这会返喇

s引ect(选择)模式。

Preˉtune(自整定)功能是一次性例程,因此在结束后会自动脱离。

如果 setup(设置)模式下的冂卩1=εnnb,则每当加电时都会试图运行自整定。
*

有关控制器调整的详细信息,请参考完整的用户指南 (可向您的供应商索取)。

男笳 力嚓结启笸z茁蝴 玷穷饣`或者Py亻Ξ扭窗9小朔勃缁臼^箔留矽
5%,幽 以 眵 扩 Pre f̄une(自 盥 定 >。

这些信息表明有错误发生,或者表明过程变量的信号或其线路有问题。

姿垂罗涝苜荔“胸劲出 潴厉豸结奖=作。

口n或口FF。如果当前无法使用自动整定,渎数

将保持为口FF

首先在s引ect(选择)模式 (请参考笫2节)下选择 Product hlormation(产品信

鳗 l罱 雾 龈 晷遣嵩荭骢 馑 黜 默

产蹁 患)模式,请按

肼 J 畅 跏 。

m 下显示屏 l上 显示屏

输入类型

缭

通用输入

所安装的选件 1的

模块类型

未安装选件

继电器输出

ssR驱动输出

可控硅开关输出

线性直流电压/电流输出

所安装的选件2的

模块类型
同选件

所安装的选件3的

模块类型

室囊

未安装选件

继电器输出

婴

ssR驱动输出

线性直流电压/电流输出

发射机电源

所安装的辅助选件A的

模块类型

未安装选件

Rs485通讯

数宇输入
☆

远程给定值输入 〔基本标定,

所安装的辅助选件B的

模块类型

未安装选件

远程给定值输入 (全标定,

和数宇输入 2★

固件类型 所显示的值是国件类型号

固件发布信息 所显示的值是固件发布号

产品修订级别 所显示的值走产品修订级别

生产日期 生产日期代码 rmn,yy,

芋列号 1 序列号的开头四位

亨列号 2 序列号的中间四位

字列号 3 馨爨翻             序列号的最后四位

入解锁代码数字,然后按攥 继续

必须进行配置和设置。首次启动时,或者更改

硬件配置后,将盾到该屏幕。按爨 进入

Co雨g"猁on(酉渥勤模式,接着按爨 或勰 输



岛效 上 屏 下 屏 犭10

渝入超出范围 正常 过程变量输入超过范围的5%

渝入低于范围 正常 过程变量输入比范围低 5%

渝入传感器断路 正常 在过程变量输入传感器或线路中检测到断路

RsP超出范围 正 常 RsP输入超出范围

RsP低丁范围 正常 RsP输入低丁范围
蹲的位置韶蒋
乡示该信'簋RsP断路 正 常

窿RsP输入信号中检测到

断路

选件 1错 误 选件 1发生模块故障

选件2错误

鏖鑫拿爨霎鑫霎饔矍廷言凌

选件 2发生模块故障

选件3错误 选件 3发生模坎故障

选件 A错误

雪

选件A发生模块故障,

或者 A和 B巾同时出现了RsP

选件 B错误 选件B发生模块故障

在加电时会逃入该模式,也可以从select(选择)模式 (请参考第2节)访问该模

式。

沱 : 励 湖 雒 犹 丿蚴啪留耳渤呦磅咖 C o 硇J r a 扔″r J r , 屠H 刀

晷轰瞽崔穿箩留,嚯冒勇岁餮胥劈蹉踺设置所要求瓯
注忠:显澎扭"下 膨历育 0peraror‘女作月9撰Ξ步炉均为月赀 :诒全阕

Con玎引叨0:i0nrJ,矽白莳凵切汐d:sP,, 崔Ⅱ仍丿甲日渤渭恸汐sefJp ‘椤 ,矽山莳另Ⅱf

盱 眼 。

上显示屏 下显示历 显示求咕及其可见时陌 说 明

DV伯 当前有妫

的sP值
1和2(初始屏幕)

PV值不nFF选sP自勺凵标值

在显示策略2/叼阏整本地给定僻

’V值
实际的

sP值
3和6(初始屏幕)

PV值和所选 sP的实际值
(比如加速 sP值)

尸渎

’V值 t空白 , 4(初始屏幕)
仪显示过程变量

尸渎

当前有效的
SP值

(空白, 5(初始屏幕)
仅显示所选给定值的日标值

尸潼

sP值

躔

1 、3 、4 、5 和6 , 前捐

是数字输入不是

d1sI,并且未配置
RsP

SP的日标值

膀7亚示策略ε之郑、汐骝

"刂 值

数字输入=d,s∴

~如果当前有效酶叩二

sP1, 亮̄ 起

sP1的日标值

~瑶Ι堕屋弟酩6之办、匆玎调整

sP2您蔓

数字输入=d】sⅡ

如果当前有效的sP=

sP2, 亮̄ 起

SP2的日标值

脍了显示策略 ε之彳、矽可遢整

本地 sP佰

己酉己置 RsP。

如果当前有效的SP=

1sρ, 或̄ : 亮起

本地给定值的日标值

隙孓显示策略 6之绑、均≡s谰整

远程 SP佰

己配置 RsP。

如果当前有效的sP=

rs卩, 或̄ 〓 亮起

仅显示所选给定值的H标佰

尸渎

d·ε·、 LsP

或「s卩

己配置RsP,数宇输^

不是d,sI,并且在
setuρ(设置)模式下

启用了ssεn

LsP=本地sP;rs卩=远程sP;

d:E|=通过数宇输入 (如果己配

置)来选择。庄壹;老律 1s卩谫

rsP耽数宇输入蒋改驸 、砌乡

屙 砀 兹 sP指示将变为 =

隙了显示策略 6之殆、矽懈

实际的sP值 rP不是空白 所选sP的实际 (加速)值。尸压

斜 率
在 setup(设置)模9i

下启用了sPr

sP变化斜率,单位为分度//l、时

膀了显示策略 6之势、矽可调整

激活的报警

状态

当存在一个或多个活动

报警时。

ALⅢ指示灯也将闪烁

报警2激活

报警 1激活

回路报警激活
ΓE

髅 馆 鲞 邋 鼐 骗 鑫 碱 箝 「搌 氍 锰 勰 犁l等耋罐 荭

下d】Rs被配置为d,E:或d】E2,则还可以通过改变数字输入的状态来实现⊥述

霹蛋:引c。md呼 动控制)谳 下,螽 桁 灯将闪烁,而下显示屏将显示ρxxx

(其中,xxx是当前的手动功率水平)。与手动模式之问的切换是无跳跃的传输方式

(Bum洌ess TransfeO。按 黾鲞或 置鳗 可以设置所需的输出功率。

胺礤宫手动功材 平秽 口PUL功串枥砀畅嘭锐

有关咖 ,渭步考完垄励屈户指右 r可″砌幺矽鹤应商蛮夕9。

通用输入

热电偶校准:

PT100讣交准:

直流校准:

采样频率:

阻抗:

传感器断路检测:

绝缘:

远程给定值耢入

精度:

采样频率:

传感器断路检测:

绝缘:

效字输入

无电压 (或TTL):

绝缘:

辖出

继电番柑出

触点类型和额定值:

寿命:

绝缘:

ssR驱动番枪出

驱动性能:

绝缘:

工作电压:

额定电流:

绝缘:

拄制直流飧出

分辨率:

绝缘:

峦楼硷出

额定功率:

绝缘:

串行通讯

物理接":

协议:

绝缘:

工作条件 (室内〉

环境温度:

相对湿度:

电源电压和功率:

环境

标准认证:

EMl(电磁干扰):

安全事项:

前面板防护标准:

物理规格

前盖尺寸:

面板后的深庋:

重量:

量程的01%,±1LsD(对CJC热电偶为±1℃).

符合Bs4937、NBs125和lEC584标准。

量程的 ±01%,±1LsD。

符合 Bs1904和DlN43760标准 阻 003B5gΩ℃丿.

量程 的 ±01%,±1LsD。

每秒4次。

阻抗大于 10MΩ。但对于直流电流和电压除外,此时的阻抗分

另 刂 为 5Ω 不 冂 47kΩ 。

检测热电偶、RTD,仅适用于4到20毫安、2到10伏和 1到

5伏的范围。岿剀输出大刃。

与所有输出 (除ssR驱动器外)绝缘。

如果继电器输出与危险电压源相迮,则不应将通用输入连接到

操作员可访门的电路上。此时斋要采取附加绝缘措婢或输入接

地。

输 入 范 围 的 ±025%±1LsD.

每秒4次。

仅适用于4到20毫安、2到10伏和 1到5伏的范围。
//。g存

兹 S尸为 RSP、贝刂控芾刂输出关闭°

插槽A符合基本绝缘要求;插槽B与其它输入和输出乏间具备

增强型安全绝缘水平。

开 (2到24VDC)=sP1、本地sP或自动模式;

大 (电压小于0s伏,直流)=sP2、远程SP或手动模式。

与输入和其它输出乏间具备增强型安全绝缘水平。

单刀双掷 lsPDT);120/z40伏交流电压下可承受2安电流。

额定电压/电流下的动作次数大于500,000次。

符合与通用输入和 sSR输出的基本绝缘要求。

ssR驱动电压在 500Ω时至少大于 10伏。

勹通用输入或其它 ssR驱动器输出不绝缘。

有效值为20到280伏 (47墅刂63赫兹) 。

o01到1安(全周期的有效值,额定温度为25℃);

温度超过40℃,额定电流将线性下降, 到80℃时为05安。

rJ输入和其它输出乏间其备增强型安全绝缘水平。

250亳秒时为8位(通常 1秒时为10位,大于 1秒时大于10

位)。

与输入和其它输出乏间只备增强型安全绝缘水平。

20到28伏直流 (标称值为24伏),最小电阻为910Ω。

与输入和其它输出乏间只备增强性安全绝缘水平。

RS485, 速2率丿i1200、 2400、 4800、 9600彐定19200bps。

可以选择 MOdbus或West AsClI。

与所有输入和输出之间只备增强型安全绝缘水平。

工作温度为0℃到55℃:存储温度为:20℃到80℃。

20%到95%,无冷凝。

对丁电x/l供电,100至刂240VAC l+10%),50/60Hz,75VA;

对丁低压供电,20到50VAC,50/60Hz,75VA,或者22到

55VDC,5瓦。

符合CE、UL、ULC标准。

符合EN61326的磁化率和辐射性规定。

符合EN61010ˉ1不口UL3121标准。

污染度为2,安装类别为"。

符合IP66(背部防护符合lP20)。

1/l6Din=48X48毫
米 ; 1/:Din=96x48毫米 ;

1/。
Din=96x96毫 米 。

%6Din=110毫米 ;1几和
1拓

Din=100毫米 。

最大重量为021干克。


